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1 Wstep | bezpieczenstwo Tl

1.1 Wprowadzenie

Cel niniejszej instrukcji
Niniejsza instrukcja ma dostarczy¢ niezbednych informacji dotyczacych nastepujgcych
czynnosci:
e Montaz
e Eksploatacja
¢ Konserwaciji

PRZESTROGA:

Przed przystgpieniem do montazu i eksploatacji produktu nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z
wszystkimi czesciami niniejszej instrukcji. Niezgodne z przeznaczeniem uzycie produktu moze
spowodowac obrazenia i uszkodzenia ciata oraz skutkowac utratg gwaranciji.

UWAGA:

Niniejsza instrukcja stanowi integralng czes¢ produktu. Musi ona by¢ zawsze dostepna dla
uzytkownika oraz przechowywana w poblizu produktu w dobrym stanie.

1.2 Bezpieczenstwo

1.2.1 Poziomy zagrozen oraz symbole bezpieczenstwa

Przed przystgpieniem do eksploatacji produktu w celu unikniecia wymienionych ponizej zagrozen
nalezy doktadnie zapozna¢ sig, ze zrozumieniem, z wymienionymi ponizej ostrzezeniami o
niebezpieczenstwie, a takze zastosowac sie do nich:

e Obrazenia i zagrozenia dla zdrowia

e Uszkodzenia produktu

e Awaria produktu.

Poziomy zagrozenia

Poziom zagrozenia Znaczenie

NIEBEZPIECZENSTW®e stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra doprowadzi do
powaznych obrazen, a nawet $mierci, jesli nie uda sie jej uniknac.

OSTRZEZENIE: To stfowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra moze doprowadzi¢ do
powaznych obrazen, a nawet $mierci, jesli nie uda sie jej uniknac.

PRZESTROGA: To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra moze doprowadzi¢ do
niewielkich lub umiarkowanie powaznych obrazen, jesli nie uda sie jej
uniknad.

UWAGA: To stowo oznacza sytuacje, ktéra moze doprowadzi¢ do uszkodzen
majatku, ale nie obrazen u ludzi, jesli nie uda sie jej uniknad.
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Symbole specjalne

Niektorym kategoriom zagrozen przypisano okreslone symbole; patrz tabela ponizej:

Symbol Opis

Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym

Ryzyko pola magnetycznego

Niebezpieczenstwo dotkniecia goracych powierzchni

Niebezpieczenstwo zwigzane z promieniowaniem
jonizujacym

Zagrozenie potencjalnie wybuchowg atmosferg
(Dyrektywa UE ATEX)

Zagrozenie skaleczeniem lub otarciem

Zagrozenie zmiazdzeniem (konczyn)

D>

Pozostale symbole

Symbol Opis
- Uzytkownik
w Informacje przeznaczone specjalnie dla uzytkownikéw
produktu.
Instalator / konserwator
Konkretne informacje przeznaczone dla personelu
odpowiedzialnego za instalacje produktu w ukfadzie

(hydraulicznym i/lub elektrycznym), a takze zwigzane z
konserwacja.

1.2.2 Bezpieczenstwo uzytkownika

Nalezy bezwzglednie przestrzegaé aktualnych przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy.

OSTRZEZENIE:

Ten produkt moze by¢ uzytkowany wytgcznie przez wykwalifikowanych uzytkownikéw.

Dla celdw niniejszej instrukciji, niezaleznie od postanowien wszelkich przepiséw lokalnych, przez
wykwalifikowany personel rozumie sie wszystkie osoby, ktére ze wzgledu na zdobyte
doswiadczenie lub otrzymane przeszkolenie sg w stanie rozpoznawac istniejgce zagrozenia w
celu unikniecia niebezpieczenstwa w trakcie instalacji, uzytkowania oraz konserwacji produktu.
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Niedoswiadczeni uzytkownicy

OSTRZEZENIE:

DOTYCZY UNIl EUROPEJSKIEJ

e To urzgdzenie moze by¢ uzywane przez dzieci w wieku od 8 lat i osoby o ograniczonych
zdolnosciach fizycznych, zmystowych lub umystowych badz nieposiadajgce doswiadczenia lub
wiedzy, jesli zostang one poddane nadzorowi lub otrzymajg instrukcje dotyczgce uzytkowania
urzadzenia w sposob bezpieczny, a takze zrozumiejg wystepujgce zagrozenia.

e Dzieci nie mogg bawic sie urzadzeniem.

e Czyszczenie i prace konserwacyjne prowadzone przez uzytkownika nie mogg by¢
wykonywane przez dzieci bez nadzoru.

DOTYCZY POZOSTALYCH KRAJOW

o To urzadzenie nie moze by¢ uzywane przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych lub umystowych badz nieposiadajgce doswiadczenia lub wiedzy, jesl
nie zostang one poddane nadzorowi lub nie otrzymajg instrukcji dotyczacych uzytkowania
urzadzenia w sposob bezpieczny, a takze jesli nie zrozumiejg wystepujgcych zagrozen.

o Dzieci nalezy nadzorowaé, aby nie bawity sie produktem.

1.2.3 Ogolne zasady bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE:

o Utrzymywac stanowisko pracy w czystosci.
e Zwracac uwage na ryzyko gazow i oparOw na stanowisku pracy.
e Zawsze pamietaé o ryzyku utoniecia, wypadkach porazen pradem i oparzen.

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

¢ Nalezy unika¢ wszelkich zagrozen zwigzanych z elektrycznoscia, w tym poprzez zwracanie
uwagi na ryzyko porazenia prgdem lub tukiem elektrycznym.

o Niezamierzone obroty silnikdw tworzg napiecia, a ponadto mogg tworzy¢ tadunki elektryczne,
ktére mogg spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia ciata oraz uszkodzenia sprzetu. Aby
zapobiec niezamierzonym obrotom silnikow, nalezy zablokowac ich wirniki.

> >

Pola magnetyczne

Demontaz bgdz montaz wirnika w obudowie silnika powoduje powstawanie silnego pola magnetycznego.

NIEBEZPIECZENSTWO: Ryzyko pola magnetycznego

Wystepujgce pole magnetyczne moze byé niebezpieczne dla oséb posiadajgcych rozruszniki
serca lub jakiekolwiek inne urzgdzenia medyczne wrazliwe na pola magnetyczne.

>

UWAGA

Pole magnetyczne moze przycigga¢ mate metalowe elementy do powierzchni wirnika, co moze
spowodowac jej uszkodzenie.

Polaczenia elektryczne

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

e Podtgczenie do zrédta energii elektrycznej musi zosta¢ wykonane przez elektryka
spetniajgcego wymogi techniczne i zawodowe opisane w aktualnych przepisach.

>

Srodki ostroznosci przed rozpoczeciem pracy

OSTRZEZENIE:

Wokot stanowiska pracy nalezy zapewnic¢ stosowne bariery, np porecze.

Upewnic¢ sig, ze wszystkie ostony bezpieczenstwa sg na miejscu i dobrze zamocowane.
Zapewni¢ sobie bezpieczng droge ucieczki.

Upewnic¢ sig, ze urzadzenie sie nie przewrdci, nie przygniecie oséb, ani nie zniszczy mienia.

>
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Upewnic sie, ze sprzet do podnoszenia jest w dobrym stanie.

Korzysta¢ z uprzezy do podnoszenia, bezpiecznej liny oraz aparatu oddechowego, wg wymagan.
Przed przystgpieniem do obstugi komponentéw systemu pompy upewnij sie, ze nie sg gorgce.
Upewnij sie, ze sprzet zostat doktadnie oczyszczony.

Odtacz i zablokuj zasilanie, zanim rozpoczniesz serwis pompy.

Przed rozpoczeciem spawania lub obstugi urzgdzen elektrycznych, sprawdz czy istnieje
ryzyko eksplozji.

Srodki ostroznosci w trakcie pracy

OSTRZEZENIE:

Nigdy nie pracuj sam.

Zawsze uzywaj srodkéw ochrony osobistej.

Zawsze stosuj odpowiednie narzedzia robocze.

Zawsze mocuj produkt za pomocg jego uchwytéw mocowania.

Trzymaj sie z dala od zawieszonych ciezaréw.

Pamietaj o ryzyku nagtego uruchomienia w przypadku produktéw z automatycznym sterowaniem.
Przed rozpoczeciem pracy sprawdz, czy urzgdzenie nie jest pod napieciem.

Po rozmontowaniu pompy umyj czesci w wodzie.

Nie przekraczaj maksymalnego cisnienia pompy.

Nie otwieraj zadnych zawordw spustowych ani zatyczek, kiedy system jest pod cisnieniem.
Upewnij sie, ze pompa zostata wymontowana z systemu, a ci$nienie uwolnione, zanim
rozpoczniesz demontaz pompy — w tym celu usuh zatyczki lub odtgcz przewody cisnienia.
Nigdy nie uruchamiaj pompy bez wtasciwie zainstalowanej ostony sprzegta.

W przypadku kontaktu z substancjami chemicznymi lub niebezpiecznymi ptynami

Korzystaj z tej procedury w przypadku kontaktu z chemikaliami:

Warunki Dziatania

Chemikalia lub groine ptyny w 1. Powieke gdrng i dolng rozewrzyj palcami.
kontakcie z okiem 2. Przemywaj gatke oczng ptynem do oczu lub biezgcg woda przez 15 minut.

3. Udajsie do lekarza.

Chemikalia lub grozne ptyny w 1. Usun zanieczyszczone ubranie.
kontakcie ze skdrg 2. Przemywaj skdre woda z mydtem przez przynajmniej 1 min.

3. Jesli to konieczne, udaj sie do lekarza.

1.2.4 Ochrona srodowiska

Likwidacja opakowania i produktu

Nalezy przestrzegac¢ aktualnych przepisdw dotyczgcych unieszkodliwiania odpadéw sortowanych.

1.2.5 Lokalizacje narazone na promieniowanie jonizujgce

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo zwigzane z promieniowaniem jonizujagcym

Jesli produkt zostat narazony na promieniowanie jonizujgce, nalezy wdrozy¢ niezbedne Srodki
bezpieczenstwa w celu ochrony ludnosci. Jesli produkt musi zosta¢ wystany, nalezy przekazaé
odpowiednie powiadomienie przewoznikowi i odbiorcy, tak by mozliwe byto wdrozenie
odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa.

1.3 Czesci zamienne

W trakcie kontaktowania sie z firmg Xylem lub autoryzowanym dystrybutorem w celu uzyskania
informacji technicznych lub czesci zamiennych nalezy zawsze podawac typ oraz kod produktu.

1.4 Gwarancja produktu

Informacje dotyczace gwarancji mozna znalez¢ w dokumentacji kontraktu sprzedazy.
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2 Transport i przechowywanie T

Inspekcja opakowania

1. Nalezy sprawdzi¢, czy ilosci, opisy i kody produktéw sg zgodne z zamdwieniem.
2. Nalezy sprawdzi¢ opakowanie pod katem uszkodzen lub brakujgcych komponentéw.
3. W przypadku uszkodzen lub braku czesci, ktére mozna wykry¢ natychmiast:

e przyjac towar z zastrzezeniem, zamieszczajgc opis obserwacji w dokumencie

transportowym; badz

o odmowic przyjecia towaru, podajgc powdd na dokumencie transportowym.
W obydwu przypadkach nalezy bezzwiocznie skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem, o ktérego zakupiono produkt.

Rozpakowywanie i inspekcja urzadzenia

1. Usuna¢ z produktu wszystkie elementy opakowania.
2. Wyja¢ produkt po wykreceniu $rub i/lub rozcieciu paskéw, jesli je zamontowano.

PRZESTROGA: Zagrozenie skaleczeniem lub otarciem
& Zawsze uzywaj srodkéw ochrony osobistej.

3. Sprawdz integralno$¢ produktu, aby upewnié¢ sie, ze nie brakuje zadnych komponentéw.
4. W przypadku uszkodzenia lub braku komponentéw bezzwtocznie skontaktuj sie z firmg Xylem
lub autoryzowanym dystrybutorem.

2.1 Manipulowanie produktem

Pompa musi zawsze by¢ umieszczana w uprzezy i podnoszona w sposob przedstawiony na
Rysunku 1.

OSTRZEZENIE: Zagrozenie zmiazdzeniem (konczyn)

e Produkt i jego komponenty mogg by¢ ciezkie: wystepuje zagrozenie zmiazdzeniem.

o Zawsze uzywaj sSrodkow ochrony osobiste;.

e Reczne manipulowanie produktem oraz jego komponentami musi by¢ zgodne z aktualnymi
przepisami dotyczgcymi recznego przenoszenia ciezaréw, tak by mozna byto unikngé
niekorzystnych warunkéw ergonomicznych powodujgcych ryzyko urazéw plecow i kregostupa.

o Nalezy stosowaé wytgcznie dzwigi, liny, zawiesia, haki i klamry zgodne z aktualnymi
przepisami oraz zdatne do okreslonego zastosowania.

¢ Nalezy upewni¢ sig, ze uprzaz nie uszkadza produktu.

o W trakcie podnoszenia nalezy zawsze unikac¢ nagtych ruchéw, ktére mogtyby zagrozic¢
stabilno$ci tadunku.

o W trakcie manipulowania produktem nalezy zapobiega¢ obrazeniom ludzi i zwierzat oraz
uszkodzeniom majatku.




pl - Thumaczenie oryginalnych instrukgc;ji

1X

— | (p— |5
=\ — Xl

w
>
@

)

1 X

ESM_MO0002_C_sc

Produkt musi by¢ przechowywany:

Rysunek 1: Podnoszenie

2.2 Przechowywanie

w miejscu suchym i zadaszonym;

z dala od zrédet ciepta;

w miejscu chronionym przed pytem;

w miejscu chronionym przed wibracjami;

w temperaturze otoczenia miedzy -25°C i +65°C (-13°F i 149°F) przy wilgotnosci od 5% do 95%.

UWAGA:

Nie ktas¢ ciezkich obiektéw na produkcie.

Chroni¢ produkt przed kolizjami.

10
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3 Opis techniczny Al

3.1 Oznaczenie

Pompa z regulacjg predkosci, pionowa/pozioma, wielostopniowa, niesamozasysajgca.

3.2 Tabliczki znamionowe

Tabliczka znamionowa to etykieta podajgca:
e najwazniejsze dane produktu;
e kod identyfikacyjny.

Aprobaty i certyfikaty

Liste aprobat zamieszczono na tabliczce znamionowe;j silnika:

ce
C€+ M

3.2.1 Silnik

Tabliczka znamionowa silnika
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Rysunek 2: Tabliczka znamionowa silnika

1. Kod definicji typu 15. Typ zywotnosci

2. Napigcie znamionowe 16. Typ obudowy (NEMA)

3. Czestotliwo$¢ znamionowa 17. Masa

4. Moc znamionowa [kW] 18. Klasa ochrony

5. Moc znamionowa [HP] 19. Moc watu

6. Numer elementu 20. Napiecie

7. Klasa izolacji 21. Natezenie

8. Numer seryjny 22. Numer elementu

9. Maksymalna temperatura otoczenia 23. Numer seryjny

10. Czynnik mocy 24. Czynnik mocy

11. Natezenie znamionowe 25. Predkos¢

12. Wydajnos¢ napedu 26. Klasa wydajnosci napedu (wg EN 50598-2)
13. Zakres mocy maksymalnej 27. Wydajnos¢ przy petnym obcigzeniu
14. Litera kodu blokady wirnika

Kod definicji typu silnika

D OOOD OO O

ESM_M0032_A_sc

Rysunek 3: Kod definicji typu silnika

1. Serie ESM

11
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3.2.2 Pompa

2. Wymiary obramowania silnika 90R: Kotnierz XL
80: Standardowy kotnierz
3. Przedtuzenie watu 0o: Standardowe przedtuzenie watu
S8: Niestandardowe przedfuzenie watu
4. Zasilanie 1: jednofazowe
3: trojfazowe
5. Moc watkae10 [kW] 03: 0,37kW (0,50HP)
05: 0,55 kW (0,75 HP)
07:0,75 kW (1,00 HP)
11: 1,10 kW (1,50 HP)
15: 1,50 kW (2,00 HP)
22:2,20 kW (3,00 HP)
6. Uktad obramowaniasilnika ~ SVE: Kotnierz z gwintowanymi otworami i watkiem w otworze watu
B14: Kotnierz z gwintowanymi otworami
B5: Kotnierz z niegwintowanymi otworami
HMHA: stosowny dla pomp monolitycznych 1-5 e-HME
HMHB: Stosowny dla pomp kotnierzowych 1-5 e-HME
HMVB: stosowny dla pomp 1-5 e-VM
HMHC: stosowny dla pomp 10-22 e-HME
HMVC: stosowny dla pomp 10-22 VM
LNEE: Stosowny dla pomp In-Line
56J: Zgodny ze standardem NEMA 56 Jet
56C: Zgodny ze standardem NEMA 56C
7. Rynek zastosowan 0o: Standard
EU:EMEA
US: Ameryka Pdtnocna
8. Napiecie 208-240 : 208-240 VAC 50/60 Hz
380-460 : 380-460 VAC 50/60 Hz
230/400: 208-240/380-460 VAC 50/60 Hz

Tabliczka znamionowa e-HME/VME

12
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Rysunek 4: Tabliczka znamionowa e-HME/VME

1. Zakres wysokosci podnoszenia 9. Maksymalna operacyjna temperatura otoczenia
2. Zakres przeptywu 10. Minimalne ci$nienie podnoszenia (EN 60335-2-41)
3. Kod definicji Pompa/pompa elektryczna 11. Maksymalne ciSnienie operacyjne

4. Klasa ochrony 12. Ciezar wiasny

5. Czestotliwos¢ 13. Absorpcja mocy

6. Numer seryjny (data+kolejny numer) 14. Dane elektryczne

7. Pompa elektryczna/Numer czesci 15. Maksymalna temperatura pompowanych ptynow
8. Maksymalna temperatura pompowanych ptynow (wg (zastosowania inne niz EN 60335-2-41)

EN 60335-2-41)
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Kod definicji typu e-HME

Kod definicji typu

ESM_MO0026_A sc

Rysunek 5: Kod definicji typu e-HME

1. Znamionowe natezenie przeptywu [10] = m3/h
2. Nazwa serii [HM]
3. Pracasilnika [E] = e-SM
4. llos¢ cztondw wirnika [03] = 3 cztony
5. Tworzywo pompy [S] = Stal nierdzewna (AISI 304)
6. Moc silnika kW x 10
7. Fazy [M] = jednofazowa
[T] = tréjfazowa
8. Napiecie zasilania Zasilanie e-SM
02 = 1x208-240 V
04 =3x380-460 V
05 = 3x208-240/380-460 V
9. Czesci wirujace [Q] = weglik krzemu (Qa)
[V] = tlenek glinu (ceramika)
10. Czesci state [Q] = weglik krzemu (Q1)
[B] = Zywica wegla impregnowanego
11. Elastomery [E] =EPDM
[VI=FPM
[K] = FFPM (Kairez®)
12. Charakterystyka ogdlna Brak = Zaden
Z=Inny
13. Charakterystyka ogdlna Brak = Zaden
14. Potaczenia Brak = Gwintowane
15. Null lub litera wybrana przez producenta
VME

olvimielol2]pleltmlolalvielel | L [ [ | | [ | [ | | | ||

06.60060000C

ESM_M0030 B sc

Rysunek 6: Kod definicji typu VME

1. Znamionowe natezenie przeptywu [10] = m?/h
2. Nazwa serii [VM]
3. Pracasilnika [E] = e-SM
4. llos¢ cztondw wirnika [02] = 2 cztony
5. Tworzywo pompy [P] = Stal nierdzewna AISI 304 z cztonami Noryl™
6. Moc silnika kW x 10
7. Fazy [M] = Pompa elektryczna jednofazowa
[T] = Pompa elektryczna tréjfazowa
8. Napiecie zasilania [2] = 1x208-240V
[4] = 3x380-460 V
[5] = 3x208-240/380-460 V
9. Czesci wirujgce [V] = tlenek glinu (ceramika)
10. Elementy state Zywica wegla impregnowanego
11. Elastomery [E] = EPDM

13
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Tabliczka znamionowa e-SVE
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Rysunek 7: Tabliczka znamionowa e-SVE

1. Pompa/zestaw pompy elektrycznej 10. Kod identyfikacyjny materiatu uszczelnienia

2. Numer seryjny (data+kolejny numer) mechanicznego

3. Zakres przeptywu 11. Zakres wysokosci podnoszenia

4. Minimalne ci$nienie podnoszenia (EN 60335-2-41) 12. Moc silnika

5. Maksymalne cisnienie operacyjne 13. Maksymalna temperatura pompowanych ptynéw (wg
6. Zakres napiecia nominalnego EN 60335-2-41)

7. Czestotliwos¢ 14.Klasa ochrony

8. Indeks minimalnej wydajnosci 15. Natezenie

9. Pompa elektryczna/Numer czesci 16. Moc pobierana przez zespot pompy elektrycznej

17. Maksymalna temperatura pompowanych ptynéw
(zastosowania inne niz EN 60335-2-41)

Kod definicji typu e-SVE
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ESM_M0029 A sc

Rysunek 8: Kod definicji typu e-SVE

1. Znamionowe natezenie [22] = m?/h
przeptywu
2. Nazwa serii [SV]
3. Pracasilnika [E] = e-SM
4. llos¢ cztondéw wirnika [02] = 2 cztony
5. Tworzywo pompy [F] = Stal nierdzewna AlSI 304, kotnierze okragte (PN 25)

[T] = Stal nierdzewna AISI 304, kotnierze owalne (PN 16)

[R] = Stal nierdzewna AlISI 304, wylot ponad kotnierzem po stronie zasysania (PN
25)

[N] = Stal nierdzewna AlSI 316, kotnierze owalne (PN 25)

14

6. Wersja Null = wersja standardowa
7. Moc silnika kW x 10

8. Liczba biegunow [P]=e-SM

9. Czestotliwos¢ [0] =e-SM

10. Fazy Null = pompa

11. Napiecie zasilania

[M] = Pompa elektryczna jednofazowa
[T] = Pompa elektryczna tréjfazowa
[2] = 1x208-240 V

[4] = 3x380-460 V

[5] = 3x208-240/380-460 V
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3.3 Konstrukcja i uktad

Urzadzenie moze byé wyposazone w dodatki wg wymogdw réznych zastosowan

|
]
Rysunek 9: Gtéwne podzespoty - modele jedno- i trojfazowe
Tabela 1: Opis komponentow
Docisk +15%
Numer pozycji | Opis
[Nm] [inelbs]

1 Sruba 1,4 12,4
2 Pokrywa skrzynki rozdzielczej - -
3 Modut alternatywny z taSmga - -
4 Dtawik kabli we/wy M12 2,0 17,7
5 Dtawik kabli zasilajgcych M20 2,7 239
6 Dtawik kabli we/wy M16 2,8 24,8
7 Naped (model jednofazowy) - -
8 Silnik - -
9 Sruba 6,0 53,1
10 Naped (model tréjfazowy) - .
11 Element dystansowy - -

15
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Fabrycznie zmontowane elementy

Tabela 2: Komponenty zatgczone

Komponent llos¢ | Uwagi

M12 | 3
Wtyczka do dtawika kablowego M16 1

M20 1
Dtawik kablowy z nakretkg M12 3 Zewnetrzna érednica 3,7 do 7,0 mm (0,145-0,275 cala)
zabezpieczajaca M16 1 Kabla: 4,5 do 10,0 mm (0,177-0,394 cala)
Wigzka okablowania M20 1 7,0 do 13,0 mm (0,275-0,512 cala)

Komponenty opcjonalne

Tabela 3: Komponenty opcjonalne

Komponent Opis
Czuiniki Nastepujace czujniki moga by¢ stosowane przy urzgdzeniu:
) o  Czujnik poziomu
Modut RS485 Do podtgczania zespotu wielu pomp do systemu nadzoru za pomoca kabla (protokdt Modbus lub
BACnet MS/TP)
Modut . .
bezprzewodowy Do bezprzewodowej interakcji z napedeme-SM

Przetwornica M20 Metric to 1/2" NPT (zawsze dotgczona do produktu produkowanego na

b , L
rzetwornica rynek amerykariski)

3.4 Przeznaczenie

Urzadzenie moze byé uzywane do pompowania:
e Zimnej wody
o Cieptej wody

Specyfikacje pompy w standardowym podreczniku instalacji, dziatania i konserwaciji.
Pompy o zmiennej szybkosci zostaty opracowane z myslg o nastepujgcych zastosowaniach:
e Regulujg cisnienie, poziom i przeptyw (systemy otwarte)
o Uktady irygacyjne z jedng lub wieloma pompami
3.4.1 Warianty zastosowan
Sitownik (przy stalej szybkosci)

Przy okreslonej szybkosci obrotéw pompa moze zasila¢ sitownik; sterowanie z poziomu interfejsu
uzytkownika, odpowiedniego wejscia analogowego lub magistrali komunikacyjne;.

Sterownik (stalego cisnienia)
Ten tryb dziatania jest trybem domysinym i stosowanym w uktadzie z jedng pompa.
Kaskady seryjne/ kaskady synchronizowane

Urzadzenie jest podtgczone poprzez interfejs RS485 i komunikuje sie wg dostarczonego
protokotu.

Kombinacje wielu pomp w uktadach rozbudowanych zalezg od wymogoéw systemowych.
Mozliwe jest zastosowanie wielu pomp kaskadowo w trybie kaskadowym seryjnym oraz w trybie
synchronizowanym. Jesli nastepuje awaria jednej pompy, kazda inna w systemie moze przejg¢
sterowanie ukfadem.

3.5 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem

Urzadzenia nie mozna uzywac¢ w systemach zamknietych.

16



pl - Ttumaczenie oryginalnych instrukcji

4 Montaz “

4.1 Montaz mechaniczny

4.1.1 Miejsce instalacji

NIEBEZPIECZENSTWO: Zagrozenie zwigzane z potencjalnie wybuchowa atmosfera

Eksploatacja produktu w srodowiskach o potencjalnie wybuchowych atmosferach lub w
obecnosci palnego pytu (np. z trocin, maki, cukru lub zbéz) jest bezwzglednie zabroniona.

OSTRZEZENIE:

Zawsze uzywaj srodkéw ochrony osobistej.

Zawsze stosuj odpowiednie narzedzia robocze.

W trakcie wyboru miejsca instalacji oraz podtgczania produktu do zrédet zasilania
hydraulicznego i elektrycznego nalezy bezwzglednie przestrzegac lokalnych przepisow.
Nalezy zapewni¢ stosowng klase ochrony wejscia urzgdzenia (IP 55, NEMA typ 1) w
srodowisku instalaciji.

PRZESTROGA:

Ochrona wejscia: aby zapewni¢ indeks ochrony IP55 (NEMA typ 1), nalezy zadbac¢ o to, aby
produkt zostat wiasciwe zamkniety.

Przed otwarciem pokrywy skrzynki zaciskowej nalezy upewnic sie, ze w produkcie nie ma
wody.

Upewnij sie, ze wszystkie nieuzywane dfawnice kablowe i otwory na kable sg prawidtowo
uszczelnione.

Upewnij sie, ze pokrywa z tworzywa sztucznego jest prawidtowo zamknieta.

Nie pozostawiaj skrzynki zaciskowej bez pokrywy: wystepuje ryzyko uszkodzenia z powodu
zanieczyszczenia.

4.1.2 Instalacja urzgdzenia

Patrz: instrukcje zawarte w przewodniku ,Szybki start” (kod 001080128).

Ustaw urzadzenie tak, jak na Rysunku 10.

Zainstaluj urzgdzenie wg systemu przeptywdw.

Strzatki na korpusie pompy oznaczajg kierunek przeptywu i obrotow.

Standardowy kierunek obrotéw to w prawo (patrzac od strony pokrywy wentylatora).

Po stronie ssania nalezy zawsze zainstalowac¢ urzadzenie/zawor bezpowrotny.

Po stronie ttocznej, za zaworem zwrotnym, nalezy zawsze zainstalowac czujnik cisnienia.

17
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ESM_MO0011_B_sc

Rysunek 10: Dozwolone potozenia

4.1.3 Instalacja zewnetrzna

W przypadku montazu na zewnatrz zapewni¢ odpowiednig ostone (patrz: przyktad na Rysunku
11).

Rozmiar ostony musi by¢ na tyle duzy, by silnik nie byt narazony na $nieg, deszcz lub
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych — nalezy przestrzega¢ wytycznych
zamieszczonych w punkcie 9, Tabela 16.

ESM_MO0012_B_sc

Rysunek 11: Instalacje zewnetrzne

Minimalny odstep

Obszar Model napedu e-SM Minimalne odstepy
Nad urzgdzeniem 103..105..107..111..115 >260 mm (10,2 cala)
Odlegtos¢ srodkowa pomiedzy 103..105..107..111..115 >260 mm (10,2 cala)

poszczegdlnymi pompami (w celu
zapewnienia miejsca na

303..305..307..311..315..322 >300 mm (11,8 cala)
okablowanie)

18
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4.2 Instalacja hydrauliczna

Na Rysunkach 12 i 13 przedstawiono odpowiednio uktad z jedng pompg i ukfad z wieloma
pompami.

UWAGA:

Jesli system jest podtgczony bezposrednio do sieci wodociggowej, korzystaj z przetacznika
ci$nienia minimalnego po stronie ssania.

..................

| B A ——r--———-—J

4 5 4

ESM_MQO23_A_th

Rysunek 13: System wielu pomp

1. Pompa z silnikiem e-SM 4. Zawor odcinajgcy 7. Manometr
2. Zbiornik z membrang cisnieniowg 5. Zawodr bezzwrotny 8. Czujnik cisnienia
3. Panel dystrybucji 6. Czujnik niskiego poziomu wody 9. Spust

Zbiornik ci$nieniowy

Po stronie ttocznej pompy znajduje sie przeponowe naczynie wzbiorcze, ktére umozliwia
utrzymywanie cisnienia w rurach, gdy uktad nie jest uzywany. Membrana zmniejsza pojemnosc¢
zbiornika zasilania, aby pompa nie zapowietrzata sie w warunkach matej podazy wody.

Nalezy wybraé naczynie dopasowane do cisnienia w uktadzie i wstepnie obcigzy¢ je zgodnie z
wartosciami podanymi w przewodniku ,Szybki start” (kod 001080128).

19
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4.3 Instalacja elektryczna

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Podtgczenie do zrédta energii elektrycznej musi zosta¢ wykonane przez elektryka spetniajgcego
wymogi techniczne i zawodowe opisane w aktualnych przepisach.

4.3.1 Wymogi elektryczne
Przepisy lokalne majg pierwszenstwo przed podanymi ponizej wymaganiami szczegolnymi.
Lista kontrolna potaczenia elektrycznego

Sprawdzi¢, czy zostaty spetnione nastepujgce wymogi:
o Przewody elektryczne powinny by¢ chronione przed wysokimi temperaturami, wibracjami i
kolizja.
o Typ natezenia i napiecia muszg odpowiada¢ specyfikacjom z tabliczki znamionowej pompy.
¢ Linia zasilania powinna by¢ zasilana przez:
- wysokiej czutosci wytgcznik roznicowy (30 mA) [ang. residual current device RCD]
stosowny dla statego lub tetnigcego prgdu doziemienia (zalecany Typ B RCD).
- wytgcznik sieciowy z przerwg stykowg co najmniej 3 mm.

Wykaz czynnosci kontrolnych tablicy potgczen elektrycznych

UWAGA:

Tablica potgczen elektrycznych musi odpowiada¢ parametrom znamionowym pompy
elektrycznej. Niewtasciwe kombinacje potgczen nie gwarantujg bezpieczenstwa zespotu.

Sprawdzi¢, czy zostaty spetnione nastepujgce wymogi:

¢ Panel sterowania musi chroni¢ pompe przed zwarciami. Do zabezpieczenia pompy mozna
uzy¢ bezpiecznika opoznionej reakcji lub wytacznika (zalecany Typu C).

o Pompa posiada wbudowany system ochrony przed przecigzeniem oraz przed przegrzaniem,;
inny nie jest wymagany.

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Przed rozpoczeciem pracy przy jednostce nalezy sprawdzic, czy jednostka i panel sterowania sg
odciete od zrddfa zasilania i nie mozna dostarcza¢ do nich mocy.

Uziemienie (masa)

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

e Zawsze przytgczaé przewdd zewnetrznego zabezpieczenia do zacisku uziemienia (masy),
zanim zostang wykonane inne potgczenia elektryczne.

o Podtgczy¢ wszystkie akcesoria elektryczne pompy i silnika do uziemienia, upewniajgc sie, ze
wszystkie zostang prawidtowo wykonane.

e Sprawdzi¢, czy przewdd ochronny (uziemienie) jest dtuzszy niz przewody fazowe. W
przypadku niezamierzonego odtgczenia przewodu zasilajgcego przewdd ochronny
(uziemienie) musi odtgczy¢ sie od przytgcza jako ostatni.

Stosowac kabel wielozytowy w celu ograniczenia zaktécen elektrycznych.
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4.3.2 Typy i parametry znamionowe kabli

Wszelkie przewody muszg spetniac przepisy lokalne i panstwowe dotyczace zalecanych
przekrojoéw i temperatur otoczenia.

Stosowac kable o minimalnej termoodpornosci +70°C (158°F). W celu zapewnienia zgodnosci
z przepisami UL (Underwriters Laboratories) wszystkie przewody zasilajgce muszg zostac
wykonane za pomocg nastepujgcych typodw miedzianych kabli o minimalnej termoodpornosci
+75°C: THW, THWN.

Kable nigdy nie mogag stykac sie z korpusem silnika, pompa ani rurami.

Przewody podtgczone do koncowek zasilania i przekaznika sygnatu btedu (NO,C) muszg byé
odizolowane od pozostatych wzmocniong izolacja.

Tabela 4: Elektryczne kable potgczeniowe

Przewdd zasilania + PE Docisk
Modeli napedu e- L'CZba, Zasilanie
przewodow . . . iy
SM . Liczba przewodoéw bezpiecznikow L
x Maks. rozmiar , Przewdd uziemienia
. x Max. AWG gtéwnych oraz
przewodnika L
R zaciskow silnika
miedziowego
3x1,5mm?
103, 1051'11507’ 11, 3x0.0023 cala 3x15AWG Ztacza sprezynowe Ztacza sprezynowe
kwadratowego
4x1,5mm?
303, 305, 307, 311 y 0,8 Nm 3Nm
P T 4 x0.0023 cal 4x15 AWG ’
315,322 X caa X 7,1 funt-cal 26,6 funt-cal
kwadratowego

Przewody sterowania

Dla przekazywania < 10 VDC, nalezy stosowac zewnetrzne zaciski bez-napieciowe.

UWAGA:

Kable sterujgce nalezy instalowac¢ osobno w stosunku do kabli zasilajgcych oraz kabla
przekaznika sygnatu awarii.

Jezeli kable sterujgce zostang zainstalowane réwnolegle do kabla zasilajgcego lub
przekaznika sygnatu awarii, odlegto$¢ miedzy kablami musi przekracza¢ 200 mm.

Przewody zasilania nie powinny si¢ przecinac. Jesli okaze sie to konieczne, dopuszczalne jest
przecinanie sie ich pod kgtem prostym (90°).

Tabela 5: Zalecane przewody sterowania

Liczba przewodow
Przewody sterowania e- X Maks. rozm|ar AWG Docisk
SM przewodnika
miedziowego
. . 0,75-1,5 mm? 0,6 Nm
Wszelkie przewodniki 1/0 0,00012-0,0023 cala kw. 18-16 AWG 5.4 funt-cal
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4.3.3 Podtaczenia zasilania

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Kontakt z komponentami elektrycznymi, nawet po wytgczeniu produktu, moze spowodowac $mierc.
Przed podjeciem jakichkolwiek interwencji w obrebie produktu napiecie sieciowe oraz wszelkie
pozostate napiecia wejsciowe muszg zosta¢ odtgczone na minimalny okres podany w Tabeli 9.

Tabela 6: Procedura podtgczania przewodéw zasilania

llustracja

1. Otworz pokrywe skrzynki zaciskowej (2), usuwajac wkrety (1).
. . - . Rys. 9
2. W16z przewdd zasilajacy w dtawik kablowy M20 (5)
3. Podtacz przewody wg schematu okablowania.
4. Podtacz przewdd uziemiajacy (mase), upewniajac sie, ze jest on dtuzszy od przewodow Rvs. 14
fazowych. ys.

5. Przytaczy¢ przewody fazowe.
6. Zamknij pokrywe (2) i dokre¢ wkrety (1). Rys. 9
Tabela 7: Procedura okablowania I/O

llustracja
1. Otworz pokrywe skrzynki zaciskowej (2), usuwajac wkrety (1). Rys. 9
2. Podfacz przewody wg schematu okablowania. Rys. 15
3. Zamknij pokrywe (2) i dokre¢ wkrety (1). Rys. 9

e
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Rysunek 14: Schemat okablowania
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Rysunek 15: Etykieta potgczenia

Tabela 8: Zaciski I/O

Element Zaciski | Ref. |Opis Uwagi
C 4 |COM - przekaznik statusu btedu
Sygnat btedu .
NO 5 |NO - przekaznik statusu btedu
Dodatkowe napiecie Zasilanie pomocnicze czujnika 15V, prad staty,  maks. 100
. 15V 6
zasilania +15V DC mA
o P2IN/S+ 7 |Wejécie 0-10 V trybu sitownika 0-10vDC
Wejscie analogowe ——— a0 SND. Uziermiente elektront
0-10V P2C/s- P GND (uziemienie) dla wejscia 0— , Uziemienie elektroniczne

10V

(dla S+)
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24

Zewnetrzny czujnik zasilania +15 V

15V, prad staty, £ maks. 100

zewngtrany cauinik | P+ | 9 Ioc (prag taty) mA
cisnienia [réwnie Weitcie 4-20 A cauimik
r6anicowy] p1- 10 |Weiscie 4-20 mA czujnika 420 mA
zewnetrznego
Zewnetrzne wejscie odniesienia
Zewnetrzne START | 11 WL/V\?YL ) Domyslnie pompa zwarta
uruchomienie/zatrzymanie — moze DZIALAC
STOP 12 |Zewnetrzne wejscie Wt/WYL
LOW+ 13 |Wejscie niskiego stanu wody Zwarcie domyélne
Zewnetrzny brak wody NisKi oo & (poz Wykrywacz braku wody:
[ang. Lack of Water (LoW)] . ISkI poziom wody {poziom ‘
8 (Lowll} Low 14 odniesienia) aktywny
B1 15 [RS485 port 1: RS485-1N B (-) Tryb sterowania ACT, HCS: RS
Al | 16 |RS485 port 1: RS485-1P A (+) 485 port1 dia komunikacji
Magistrala komunikacyjna zewngtrzne]
& Yl GND o . Tryb sterowania MSE, MSY: RS
(uziemienie) 17 |GND (uziemienie) elektroniki 485 - port 1 w systemach
wielu pomp
RS485 port 2: RS485 port 2: RS485-
B2 18 |2N B (-) aktywny tylko z modutem
opcjonalnym
Magistrala komunikacvina RS485 port 2: RS485 port 2: RS485- (RS 485 port2 dla komunikacji
& vl A2 19 [2P A (+) aktywny tylko z modutem |zewnetrznej
opcjonalnym
ND
.G .. | 20 |GND (uziemienie) elektroniki
(uziemienie)
C 25 |COM - przekainik statusu btedu W przypadku przewodéw
Sygnat btedu L zasilania: wykorzystaj dfawik
NO 24 |NO - przekaznik statusu btedu kablowy M20
C 23 |Styk wspolny W przypadku przewodow
Sygnat pracy silnika ] ] zasilania: wykorzystaj dtawik
NO 22 |Stycznik zwierny kablowy M20
Dodatkovye napiecie 15V 2 Zasilanie pomocnicze czujnika 15VDC, 5 max. 100 mA
zasilania +15V DC
. S+ 20 |Wejscie 0-10 V trybu sitownika 0-10VDC
Wejscie analogowe —— — —— -
. GND (uziemienie) dla wejscia 0—  |GND, Uziemienie elektroniczne
0-10V S- 19
10V (dla S+)
o Zewnetrzny czujnik zasilania +15 V
Z?\,Nr.‘et.rmy,czuj.m.k P1+ 18 DC (prad staty) 15VDC, Z max. 100 mA
cisnienia [rowniez Weiécie 4-20 mA caumik
r6inicowy] p1- 17 |Weiécie 4-20 mA czujnika 420 mA
zewnetrznego
L P2+ 16 Zewnetrzny czujnik zasilania +15V |15V, prad staty, Z maks. 100
Czujnik ci$nienia DC (prad staty) mA
zewnetrznego — —
P2- 15 |Wejscie 4-20 mA czujnika 4-20mA
Uruchom|en 14 |Zewnetrzne wejscie Wt/WYL o .
Zewnetrzne e Domyslnie pompa zwarta moze
uruchomienie/zatrzymanie Zatravmanie | 13 Zewnetrzne wejscie odniesienia DZIALAC
y WE/WYE
LoW+ 12 |Wejscie niskiego stanu wody Domyslnie zwarty —
Zewnetrzny brak wody — - wykrvwanie braku wodv:
[ang. Lack of Water (LoW)] LoW- 1 NISk.I p92|9m wody (poziom ykrywanl y:
odniesienia) wiaczony
RS485 port 2: RS485 port 2: RS485-
Magistrala komunikacvina B2 10 |2N B (-) aktywny tylko z modutem |RS 485 port2 dla komunikacji
& vl opcjonalnym zewnetrznej
A2 9 |RS485 port 2: RS485 port 2: RS485-
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2P A (+) aktywny tylko z modutem
opcjonalnym

GND 8
(uziemienie) GND (uziemienie) elektroniki
B1 7 |RS485 port 1: RS485-1N B (-) Tryb sterowania ACT, HCS: RS
Al 6 |RS485 port 1: RS485-1P A (+)  |485 port 1 do komunikacji

zewnetrznej

Tryb sterowania MSE, MSY: RS
(uziemieni | 5 |GND (uziemienie) elektroniki 1485 - port 1 w systemach wielu

Magistrala komunikacyjna GND

e) pomp
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5 Eksploatacja T

W przypadku wspotwystepowania dwu lub wiecej ponizszych warunkéw:

e wysoka temperatura otoczenia

e wysoka temperatura wody

o kilku czynnikdw wymagajgcych maksymalnej mocy

¢ utrzymujgce sie wysokie napiecie z sieci,

zywotnosé pompy moze ulec skroceniu, a ponadto moze nastgpi¢ obnizenie wartosci
znamionowych — w celu uzyskania dodatkowych informaciji nalezy skontaktowaé¢ sie z firmg
Xylem lub autoryzowanym dystrybutorem.

5.1 Czasy oczekiwania

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym

Kontakt z komponentami elektrycznymi, nawet po wytgczeniu produktu, moze spowodowaé
Smierc.

Przed podjeciem jakichkolwiek interwencji w obrebie produktu napiecie sieciowe oraz wszelkie
pozostate napiecia wejsciowe muszg zosta¢ odigczone na minimalny okres podany w Tabeli 9.

Tabela 9: Czasy oczekiwania

Model napedu e-SM Minimalne czasy oczekiwania (min)
103, 105, 107, 111, 115 4
303, 305, 307, 311, 315, 322 5

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Kondensatory konwertoréow czestotliwosci DC-link mogg pozosta¢ natadowane nawet przy braku

zasilana.

Aby unikng¢ zagrozen elektrycznych:

e odigcz zasilanie prgdem przemiennym (AC);

o odtgcz wszelkiego rodzaju silniki z magnesami statymi;

o odigcz wszystkie zdalne zrédta zasilania z obwodem posrednim, w tym akumulatory
rezerwowe, zasilacze UPS oraz potgczenia z obwodami posrednimi podtgczanymi do innych
przetwornikow czestotliwosci;

e przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac konserwacyjnych lub naprawczych poczekaj na
catkowite roztadowanie kondensatordw; okresy oczekiwania podano w Tabeli 9.
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6 Programowanie

Srodki ostroznosci

|

UWAGA:

e Przed rozpoczeciem programowania nalezy doktadnie zapoznac sie z ponizszymi instrukcjami
w celu unikniecia nieprawidtowych ustawien, ktére mogg spowodowac niewtasciwe
funkcjonowanie.

o Wszelkie modyfikacje powinien wykona¢ kwalifikowany technik.

6.1 Panel sterowania

ESM_M0021_C sc

Rysunek 16: Panel sterowania

Tabela 10: Opis panelu sterowania

:::y‘:j: Opis Punkt
1 Przycisk zmniejszania 6.2
2 Przycisk zwiekszania 6.2
3 Przycisk URUCHAMIANIA/ZATRZYMYWANIA i dostepu do menu 6.2
4 DIODA LED ZASILANIA 6.3.1
5 LED Status 6.3.2
6 Zespot diod LED obrotéw 6.3.3
7 LED Communication 6.3.4
8 Diody LED jednostek pomiardw 6.3.5
9 Wyswietlacz 6.4
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6.2 Opis przyciskow

Tabela 11: Funkcje i przyciski

Przycisk

Funkcja

0

Widok gtdwny (patrz punkt 6.4.1): zmniejszenie wymaganej wartosci dla wybranego
trybu sterowania.

Menu parametréw (patrz punkt 6.4.2): zmniejszenie indeksu wyswietlanego parametru
Widok/edycja parametréw (patrz punkt 6.4.2): zmniejsza warto$¢ wyswietlanego
parametru

Autokalibracja ci$nienia zerowego (patrz punkt 6.5, P44): automatyczna kalibracja
czujnika cisnienia.

®

Widok gtéwny (patrz punkt 6.4.1): zwiekszenie wymagane]j wartosci dla wybranego trybu
sterowania

Menu parametréw (patrz punkt 6.4.2): zwiekszenie indeksu wysSwietlanego parametru
Widok/edycja parametréw (patrz punkt 6.4.2): zwieksza wartos¢ wyswietlanego
parametru

Autokalibracja ci$nienia zerowego (patrz punkt 6.5, P44): automatyczna kalibracja
czujnika cisnienia.

=)
<

Widok gtéwny (patrz punkt 6.4.1): URUCHOMIENIE/ZATRZYMANIE pompy
Menu parametréw (patrz punkt 6.4.2): przetacza na widok/edycje parametréw
Widok/edycja parametréw (patrz punkt 6.4.2): zapisuje warto$¢ parametru.

=)
€

Woeisnad i
przytrzymaé

Widok gtowny (patrz punkt 6.4.2): przetacza na wybdr parametréw
Menu parametréw: przefgczenie na widok gtéwny

7=
&

Widok gtdwny: przetacza pomiedzy jednostkami miary predkosci obrotowej i ci$nienia
podnoszenia (patrz punkt 6.4.1).

O

oraz

=)
€

Widok gtéwny: przetgcza pomiedzy jednostkami miary predkosci obrotowej i ciSnienia
podnoszenia (patrz punkt 6.4.1).

6.3 Opis diod LED

6.3.1 POWER (power supply) / (zasilanie)
Gdy diody sg WtACZONE (E®MMER), pompa jest zasilana, a urzagdzenia elektroniczne dziataja.

6.3.2 STATUS (STAN)

28

Dioda LED

Stan

Nie Swieci

Pompa zatrzymana

Swieci na zielono, nie miga

Pompa pracuje

Miga na zielono i

pomaranczowo

Alarm bez zablokowania w trakcie pracy pompy

Swieci na pomarafczowo,

nie miga

Alarm bez zablokowania w trakcie spoczynku pompy

Swieci na czerwono, nie

miga

Btad — pompa zablokowana bez mozliwosci uruchomienia
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6.3.3 SPEED (speed bar) / PREDKOSC (pasek predkosci obrotowej)

Pasek ten skfada sie z 10 diod LED oznaczajgcych krokowy wzrost predkosci obrotowej od 10 do

100%, przy czym zakres
(predkos$¢ maksymalna).

predkosci okreslajg parametry P27 (predko$¢ minimalna) oraz P26

Zespot diod LED

Stan

Swieci

Silnik dziata: predkos¢ odpowiada krokowi procentowemu odpowiadajagcemu liczbie
diod LED zapalonych na pasku (na przykfad 3 zapalone diody LED = 30% maksymalnej
predkosci obrotowej)

Pierwsza dioda LED miga

Silnik pracuje; predkosé jest mniejsza od absolutnego minimum, P27.

Nie Swieci

Silnik zatrzymany.

6.3.4 COM (komunikacja)

Warunek 1

Warunek 2

Warunek 3

Warunek 4

o Jako protokodt magistrali komunikacyjnej wykorzystywany jest protokét Modbus RTU; parametr
P50 ma wartos¢ Modbus.
¢ Nie jest uzywany zaden opcjonalny modut komunikacyjny.

Dioda LED

Stan

Nie Swieci

Urzadzenie nie jest w stanie wykry¢ zadnych prawidtowych komunikatéw Modbus na
koricéwkach przeznaczonych dla magistrali komunikacyjnej.

Swieci na zielono, nie miga

Urzadzenie wykryto magistrale komunikacyjng na wyznaczonych koncéwkach, a
ponadto rozpoznato prawidtowe adresowanie.

Miga na zielono

Urzadzenie wykryto magistrale komunikacyjng na wyznaczonych koncéwkach, ale nie
rozpoznato prawidtowego adresowania.

Od zielonego $wiatta
ciggtego do wytaczenia

Urzadzenie nie wykryto prawidtowego komunikatu Modbus RTU przez co najmniej 5
sekund.

Od zielonego $wiatta
ciggtego do migania

Urzadzenie nie zostato prawidtowo zaadresowane przez co najmniej 5 sekund.

o Jako protokét magistrali komunikacyjnej wykorzystywany jest protokét BACnet MS/TP;
parametr P50 ma wartos¢ BACnet.
¢ Nie jest uzywany zaden opcjonalny modut komunikacyjny.

Dioda LED

Stan

Nie Swieci

Urzadzenie nie otrzymato zadnych prawidtowych zgdan od innych urzadzen BACnet
MS/TP przez co najmniej 5 sekund.

Swieci $wiattem ciagtym

Urzadzenie wymienia informacje z innym urzadzeniem BACnet MS/TP.

e Wybrano tryb sterowania wielu pomp (np. MSE lub MSY).
¢ Nie jest uzywany zaden opcjonalny modut komunikacyjny.

Dioda LED

Stan

Nie $wieci

Urzadzenie od co najmniej 5 sekund nie otrzymato zadnych prawidtowych zgdan z
innych pomp za posrednictwem magistrali wielu pomp.

Swieci $wiattem ciagtym

Urzadzenia wymienia informacje z inng pompg za posrednictwem magistrali wielu
pomp.

Kiedy opcjonalny modut komunikacyjny jest uzywany.

Dioda LED Stan
Nie Swieci Awaria lub brak potaczenia RS485 bgdz bezprzewodowego.
Miga Urzadzenie wymienia informacje z modutem komunikacyjnym.
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6.3.5 Jednostka miary

Dioda LED wtaczona Pomiar aktywny Uwagi

10xRPM Predkos$¢ obrotowa wirnika Predko$¢ na wyswietlaczu podawana jest w
10xRPM

BAR Cisnienie hydrauliczne Wyswietlacz podaje wartos¢ cisnienia
podnoszenia w barach (bar)

PSI Wyswietlacz podaje wartos¢ cisnienia
podnoszenia w funtach na cal kwadratowy (psi)

6.4 Wyswietlacz
6.4.1 Widok gtowny

Wyswietlacz | Tryb

Opis

-] WYL,

Styki 11 12 (patrz punkt 5.4) nie s zwarte.
Uwaga: Tryb wytgczenia OFF ma nizszy priorytet niz tryb zatrzymania STOP.

B STOP

Pompa zatrzymana recznie.
Jesli pompa zostanie wtaczona po ustawieniu P04 = OFF (patrz punkt 6.5.1), zostanie
zatrzymana, tak by silnik nie pracowat — migac bedzie wéwczas wartos¢ STP (m - @).
Aby zatrzymac pompe recznie:
o Przyktad A.
Dotyczy trybdw sterowania HCS, MES, MSY przy wymaganej wartosci wstepnej
(ci$nienia podnoszenia) 4,20 bar i minimalnej wartosci 0,5 bar:

jednokrotnie.

o Przyktad B.
Dotyczy trybu sterowania HCS, MES, MSY przy wymaganej wartosci wstepnej (cisnienia
podnoszenia) 200 10xRPM i minimalnej wartosci 80 10xRPM:

10x RP VIS S RPN a@jednokrotnie.

Pompa wtaczona; silnik zaczyna pracowac wedtug wybranego trybu sterowania.
Wskazanie to pojawia sie na kilka sekund, gdy styki 11i 12 (patrz punkt 5.4) s3 zwarte, a
pompa nie znajduje sie w trybie STOP.
Aby recznie ustawi¢ pompe w trybie ON (wtgczona):
o Przyktad A.
Dotyczy trybdw sterowania HCS, MES, MSY, przy osiagnietej wartosci wymaganej
(C|sn|en|e podnoszenla) 4,20 bar i startowej 0,5 bar, po recznym zatrzymaniu:

(©) nacisng¢ aﬁ—nednokrotnle a po kilku sekundach... a@-

o Przyktad B.
Dotyczy trybu sterowania ACT przy osiggnietej zadanej wartosci (predkosci obrotowej) 200
[10xRPM]| uruchomlenlu z minimalng wartoscig 80 [10xRPM], po recznym zatrzymaniu:

) nacisng¢ — m —> jednokrotnie, a po kilku sekundach... —

Gdy pompa d2|a{a mozliwe jest wyswietlanie rzeczywistego cisnienia podnoszenia oraz
rzeczywistej predkosci obrotowej:
e Przyktad A
Dotyczy trybdw sterowania HCS, MES, MSY, z rzeczywistg wartoscig ciSnienia
podnoszenia 4, 20 bar i odpowiednio predkosci obrotowej 352 [10xRPM]:

OMN--- 10xRPM R 00 10 sekundach lub {

420 8.

e Przyktad B
Dotyczy trybu sterowania ACT przy rzeczywistej wartosci predkosci obrotowej 200
[10xRPM] i odeW|edn|o rZECZVWIStEJ wartosci ciSnienia podnoszenia 2,37 bar
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6.4.2 Widok menu parametrow

Menu parametréw daje mozliwosc:
e wyboru wszystkich parametréw (patrz punkt 6.5);
e uzyskania dostepu do widoku/edycji parametréw (patrz punkt 6.2).

Parametr Opis
Power on (Zasilanie wtgczone) Jesli po wigczeniu pompy i uzyskaniu dostepu do widoku menu przy wartosci
P23 = ON, P20 miga: [N — &8,
Wprowadzi¢ hasto, aby wyswietla¢ i zmienia¢ parametry.
Password timeout (Czas na Jesli przy wartosci P23 = ON przez ponad 10 minut nie zostanie nacisniety zaden
wprowadzenie hasta) przycisk z widoku menu ostatniego parametru, zaréwno widok, jak i edycja
parametréw zostang wytaczone.
Whprowadzi¢ hasto ponownie, aby wyswietlac i zmieniaé parametry.
Parameters Menu (Menu Przy wartosci P23 = OFF lub po wprowadzeniu hasta (P20) mozliwe beda
parametrow) zardwno wyswietlanie, jak i edycja parametrow. W trakcie uzyskiwania dostepu
do menu parametrow wyswietlacz cyfrowy pokazuje:
_)
_)

R -

Migajacy parametr oznacza mozliwo$¢ wyboru.

Parameters Editing/Visualization | Wartos¢ parametru moze by¢ zmieniana za pomocg parametréw lub protokotéw
(Edycja / Wyswietlanie komunikacji Modbus i BACnet.
parametrow)

W momencie powrotu do menu parametrow wyswietlany indeks parametru jest
automatycznie zwiekszany. Dodatkowe informacje zamieszczono na Rysunku 6.5.

...az...e@a@e

J uzyskamy pozgdang wartos¢

%
o - =

- -

6.4.3 Wyswietlanie btedow i alarméw

Parametr

Opis

Alarm

W przypadku alarmu odpowiadajacy mu kod pojawia sie na wyswietlaczu na zmiane z widokiem gtéwnym.
Na przykfad:

- (np. BAR)
- (np. 10xRPM)

Kod

W przypadku btedu na wyswietlaczu pojawi sie odpowiedni kod identyfikacyjny.
Na przykfad:

6.5 Parametry oprogramowania

W zaleznosci od typu parametry oznaczone sg w niniejszej instrukcji réznymi symbolami:

Oznaczenie

Typ parametru

Brak
oznaczenia

Dotyczy wszystkich produktow
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6.5.1 Parametry statusu

32

Parametr globalny, wspétdzielony przez wszystkie pompy w tym samym uktadzie z wieloma pompami

= Tylko do odczytu

nr Parametr Jednostka | Opis

miary

P01 | Required value (Wartos¢ bar/psi/ Parametr ten oznacza SOURCE (ZRODtO) oraz VALUE
wymagana) romx10 (WARTOSC) aktywnej wartoéci wymagane;.

Cykle wy$wietlert SOURCE (ZRODtA) i VALUE (WARTOSCI) trwaja

3 sekundy.

ZRODtA:

e SP(SP): wewnetrzna wartos$¢ ustawienia zrelatywizowana
do wybranego trybu sterowania.

e VL(UL): zewnetrzna, wymagana wartosS¢ ustawienia
obrotdw zrelatywizowana do wejscia 0-10 V.

WARTOSC moze dotyczy¢ predkosci obrotowej lub ciénienia

podnoszenia, w zaleznosci od wybranego trybu sterowania:

w przypadku cisnienia podnoszenia jednostka miary jest

zdefiniowana przez parametr P41.

P02 | Effective Required Value bar/psi Aktywna wartos¢ wymagana obliczana na podstawie parametrow P58 i
(Skuteczna wartos¢ P59.
wymagana) Parametr ten jest skuteczny, jesli trybem sterowania jest MSE lub

MSY.
Wiecej informacji na temat obliczania wartosci parametru P02
mozna znalez¢ w punkcie 6.6.3.

P03 | Regulation Restart Value % Parametr ten definiuje wartos¢ uruchomienia po zatrzymaniu
(Wartos¢ ponownego pompy jako procent wartosci PO1. Jesli wymagana warto$c¢ zostanie
uruchomienia regulacji) osiggnieta, pobdr wody zostaje wstrzymany, a pompa zatrzymuje
[0+100] sie. Pompa uruchamia sie ponownie, kiedy cisnienie spadnie

ponizej PO3.

Parametr P03 jest skuteczny, gdy:

e Ma warto$¢ inng niz 100% (100%=pompa wytgczona)
e Tryb sterowania to HCS, MSE lub MSY.

Domyslnie: 100%.

P04 | Auto-start (Automatyczne Jesli P04 = ON, pompa uruchamia sie automatycznie po
uruchomienie) [OFF-ON] odtaczeniu zasilania.

Jesli pompa zostanie wtaczona po ustawieniu P04 = OFF (patrz
punkt 6.5.1), zostanie zatrzymana, tak by silnik nie pracowat —
migac bedzie wéwczas wartos¢ STP (w - w).

DomysInie: ON.

P05 | Operating time months taczna liczba miesiecy podtaczenia do sieci elektrycznej, do
(Czas pracy w miesigcach) dodania do PO6.

P06 | Operating time hours (Czas h taczna liczba miesiecy podtaczenia do sieci elektrycznej, do
pracy w godzinach) dodania do P05.

P07 | Motor Time Months (Czas Parametr ten pokazuje ilos¢ miesiecy czasu operacyjnego, ktére
pracy silnika w miesigcach) majg zostac¢ dodane do P08.

P08 | Motor time hours (Czas h Parametr ten pokazuje ilo$¢ godzin czasu operacyjnego, ktore

pracy silnika w godzinach)

majg zostac¢ dodane do PO7.
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P09

1st error (Pierwszy btad)

Ten parametr przechowuje ostatni btad, ktory wystgpit, w

kolejnosci chronologiczne;j.

Wyswietlana informacja podaje wartosci:

o (Exx): xx podaje kod btedu

o (Hyy): yy stanowi ilos¢ godzin wspomnianych w P05-
P06 kiedy zdarzyt sie btad Exx

e (Dww): ww stanowi ilos¢ dni zawartg w parametrach
P05-P06, kiedy wystapit btad Exx

o (Uzz):zz stanowi ilos¢ tygodni wspomnianych w P05-
P06, kiedy zdarzyt sie btad Exx

Przyktadowe wskazanie:

K > N - ERE - HiE

P10

2nd error (Drugi btad)

Zapisuje przedostatni btgd w kolejnosci chronologiczne;j.
Inne charakterystyki: jak P09.

P11

3rd error (Trzeci btad)

Zapisuje trzeci od korica btad w kolejnosci
chronologiczne;j.
Inne charakterystyki: jak P09.

P12

4th error (Czwarty btad)

Zapisuje czwarty od korica btad w kolejnosci
chronologicznej.
Inne charakterystyki: jak P09.

P13

Power Module Temperature °C
(Temperatura modutu zasilania)

Temperatura modutu zasilania.

P14

Inverter Current (Natezenie pradu A

przetwornika)

Parametr ten wskazuje aktualne natezenie pradu
doprowadzanego z przetwornika czestotliwosci.

P15

Inverter Voltage (Napiecie v

przetwornika)

Parametr ten wskazuje aktualne, szacowane napiecie
wejscia przetwornika czestotliwosci.

P16

Motor Speed (Predkosc obrotowa

siInika)

romx10 | Parametr ten wskazuje aktualng predkos$¢ obrotowg

silnika.

P17

Software version (Wersja

. |
oprogramowania)

Parametr ten stanowi wersje oprogramowania Panelu
Sterowania.

6.5.2 Parametry ustawien

nr Parametr Opis
P20 | Password entering Tutaj uzytkownik moze wprowadzi¢ hasto systemowe, ktére umozliwia dostep do
(Wprowadzic hasto) | parametrow systemowych: wartosc¢ tego pola poréwnywana jest z zapisem P22.
[0+999] Po wprowadzeniu nieprawidtowego hasta system pozostaje zablokowany przez 10 minut.
P21 | Jog mode (Tryb Powoduje dezaktywacje wewnetrznego sterownika urzgdzenia i wymuszenie trybu
impulsowania ) sterowania rzeczywistego (ACT): silnik uruchamia sie, a wartos$¢ parametru P21 staje
[MIN+MAX"] sie tymczasowa nastawg ACT. Aby jg zmieni¢, wystarczy wprowadzi¢ nowa wartosé
parametru P21 bez potwierdzania go; w przeciwnym przypadku nastapi
natychmiastowe opuszczenie trybu sterowania tymczasowego.
P22 | System password Jest to hasto systemowe, ktore musi by¢ takie samo, jak hasto wprowadzone jako
(Hasto systemowe) | warto$¢ parametru P20.
[1+999] Domyslnie: 66.
P23 | Lock Function Funkcja ta umozliwia uzytkownikowi blokowanie i odblokowywania ustawienia
(Funkcja parametru w menu gtéwnym.
blokowania) [OFF, Gdy parametr ten ma warto$¢ ON (wtgczona), nalezy wprowadzi¢ hasto stanowiace
ON] wartos¢ parametru P20, aby zmieni¢ parametry.
DomyslInie: ON.

"W zaleznosci od typu stosowanej pompy.
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6.5.3 Parametry konfiguracji napedu

No. | Parameter

Unit of
measurement

Description

P25 | Control mode (Tryb
sterowania) [ACT, HCS, MSE,
MSY]

This parameter sets the Control Mode (default value: HCS)

ACT: Actuator mode.

A single pump maintains a fixed speed at any flow rate.
ACT will always try to minimize the difference between the
speed setpoint and the actual rotational speed of the
motor.

If a 0-10V signal is supplied to terminals 7 and 8, the pump
automatically switches to ACT mode, following the external
signal, as shown in figure 17.

If the external signal is missing, the pump remains in ACT
mode, using the value set as setpoint using the display.

HCS: Hydrovar® Controller mode for Single pump.

The pump maintains a constant pressure at any flow rate:
the Hydrovar® algorithm, based on the set of parameters
from P26 to P37 (see Par. 6.5.3), is implemented.

HCS mode must be set in conjunction with the use of an
absolute reading pressure sensor installed in the hydraulic
circuit, which supplies to the unit the pressure feedback
signal: HCS will always try to minimize the difference
between the pressure setpoint and the pressure feedback
signal.

MSE: Hydrovar® Controller mode for multiple pumps in
Serial Cascade.

Pumps are managed in series: only the last activated pump
modulates the speed to maintain the set pressure, while all
the others in operation rotate at the maximum speed.

The set of pumps, connected to each other through the
multi-pump protocol, maintains a constant pressure at any
flow rate: the Hydrovar® algorithm, based on the set of
parameters from P26 to P37 (see Par. 6.5.3), is
implemented.

MSE mode must be set in conjunction with the use of
absolute reading pressure sensors, one for each pump,
which supply to the set the pressure feedback signal: MSE
will always try to minimize the difference between the
pressure setpoint and the pressure feedback signal.

Using the multi-pump protocol, it is possible to connect up
to 3 pumps, all of the same type and with the same power.

MSY: Hydrovar® Controller mode for Multiple pumps in
Synchronous Cascade.

The pumps are synchronised: they all keep the set pressure
and operate at the same speed.

Other characteristics: as for MSE mode.

P26 | Max RPM set [ACT set:Max’]
(Maksymalna ustawiona
predkos¢ obrotowa, od
nastawy rzeczywistej do

maksymalnej)

romx10

Maximum pump speed setup.

* W zaleznosci od typu stosowanej pompy
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P27 | Min RPM set [Min"+ACT set] rpmx10 | Minimum pump speed setup.
(Minimalna ustawiona
predkos¢ obrotowej, od
nastawy minimalnej do
rzeczywistej)

P28 | Ramp 1 [1+250] (Nachylenie s Ten parametr stuzy do regulacji czasu szybkiego przyspieszania.
1) Parametr ten stuzy do sterowania pompa w trybach sterowania

HCS, MSE oraz MSY (patrz réwniez punkt 6.6.2).
Domyslnie: 3's.

P29 | Ramp 2 [1:250] (Nachylenie s Ten parametr stuzy do regulacji czasu szybkiego wyhamowywania.

2) Parametr ten stuzy do sterowania pompa w trybach sterowania
HCS, MSE oraz MSY (patrz réwniez punkt 6.6.2).
Domyslnie: 3's.

P30 | Ramp 3 [1+999] (Nachylenie s Ten parametr stuzy do regulacji czasu powolnego przyspieszania.
3) Wptywa on na nastepujgce wartosci:

o Predkosc¢ regulacji Hydrovar®, w przypadku niewielkich
odchylen natezenia przeptywu.

o State ciSnienie wyjsciowe.

Czas przyspieszania/wyhamowania zalezy od rodzaju

kontrolowanego systemu i wptywa na sterowanie pompg w

trybach sterowania HCS, MSE oraz MSY (patrz réwniez punkt

6.6.2).

Domyslnie: 35s.

P31 | Ramp 4 [1+999] (Nachylenie s Regulacja czasu powolnego wyhamowywania (patrz rowniez punkt
4)Gl 6.6.2).

Pozostate charakterystyki: jak dla parametru Ramp 3.

P32 | Ramp Speed Min Acceleration | s Ten parametr stuzy do ustawiania czasu szybkiego przyspieszania.
[2.0+25.0] (Nachylenie - Oznacza on stosowany przez sterownik Hydrovar® czas
przyspieszenie do predkosci przyspieszania do momentu osiggniecia minimalnej predkosci
minimalnej) obrotowej pompy (P27).

Parametr ten stuzy do sterowania pompa w trybach sterowania
HCS, MSE oraz MSY (patrz réwniez punkt 6.6.2).
Domyslnie: 2,0's.

P33 | Ramp Speed Min s Ten parametr stuzy do ustawiania czasu szybkiego

Deceleration [2.0+25.0] wyhamowywania.

(Nachylenie — wyhamowanie Oznacza on stosowany przez sterownik Hydrovar® czas

do predkosci minimalnej) wyhamowywania do momentu zatrzymania pompy po osiagnieciu
minimalnej predkosci obrotowej pompy (P27).
Parametr ten stuzy do sterowania pompg w trybach sterowania
HCS, MSE oraz MSY (patrz réwniez punkt 6.6.2).
Domyslnie: 2,0's.

P34 | Speed Min Configuration Ten parametr okresla dziatanie sterownika Hydrovar® po

[STP, SMI] (Konfiguracja
predkosci minimalnej)

osiggnieciu minimalnej predkosci obrotowej pompy (P27):

o m (STP): po osiggnieciu wymaganego cisnienia i kiedy dalszy
pobor nie jest wymagany, predkos¢ obrotowa pompy spada
do wartosci P27: Sterownik Hydrovar® dziata nastepnie przez
okreslony czas (P35), a nastepnie zatrzymuje sie
automatycznie.

. m (SMI): po osiggnieciu wymaganego cisnienia i kiedy dalszy pobdr
nie jest wymagany, predkos¢ obrotowa pompy spada do wartosci
P27: Sterownik Hydrovar® kontynuuje dziatanie z tg samg predkoscia.
Parametr ten kontroluje pompe w trybach sterowania HCS, MSE oraz
MSY.

Domyslnie: STP

35




pl - Thumaczenie oryginalnych instrukgc;ji

P35

Smin time [0+100] (Czas
Smin)

Ten parametr ustala opdznienie czasowe przed odcieciem ponizej
poziomu P27.

Wykorzystywany jest wyfacznie przez sterownik Hydrovar®, jesli P34 =
STP.

Parametr ten stuzy do sterowania pompg w trybach sterowania
HCS, MSE oraz MSY.

Domyslnie: 0's.

P36

Window [0+100] (Okno)

%

Ten parametr ustawia interwat sterowania czasem
narastania/wyhamowywania jako procent nastawy cisnienia.
Wykorzystywany jest do definiowania zakresu cisnieh wokot
nastawy, w ktérym sterownik Hydrovar® wykorzystuje dtugie czasy
przyspieszania i wyhamowywania zamiast krétkich.

Parametr ten stuzy do sterowania pompg w trybach sterowania
HCS, MSE oraz MSY (patrz réwniez punkt 6.6.2).

Domyslnie: 10%.

P37

Hysteresis (Histereza) [0+100]

%

Histereza — ten parametr ustawia histereze dla dtugiego czasu
przyspieszania/wyhamowywania jako procent wartosci parametru
P36.

Pomaga zdefiniowac¢ wokdt nastawy zakres cisnien, w ktorym
sterownik Hydrovar® przechodzi od powolnego przyspieszania
(P28) do powolnego wyhamowywania (P29).

Parametr ten stuzy do sterowania pompg w trybach sterowania
HCS, MSE oraz MSY (patrz réwniez punkt 6.6.2).

DomysInie: 80%.

P38

Speed Lift [0+MAX"]
(Zwiekszanie predkoéci)

rpmx10

Ten parametr stuzy do ustawiania limitu predkosci obrotowej, po
osiggnieciu ktdrego rozpoczyna sie liniowe zwiekszanie
rzeczywistej wartosci wymaganej (P02), az do osiggniecia tacznego
wzrostu (P39) przy maksymalnej predkosci obrotowej (P26).
Domyslnie: P27.

P39

Lift Amount [0+200] (Wartos¢
zwigkszenia)

%

Ten parametr okresla warto$¢ zwiekszenia rzeczywistej wartosci
wymaganej (P02) przy maksymalnej predkosci obrotowej (P26),
mierzong jak procent wartosci wymaganej (P01).

Okresla on zwiekszenie wymaganej nastawy cisnienia, przydatne
w przypadku kompensacji oporow przeptywu przy wysokich
natezeniach przeptywu.

Domyslnie: 0.

* W zaleznosci od typu stosowanej pompy
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6.5.4 Parametry konfiguracji czujnika

Threshold - Delay Time
[1+100] (Prog cisnienia
minimalnego - czas
opdinienia)

nr Parametr Jednostka | Opis

miary

P41 | Pressure Sensor Unit Of Ten parametr stuzy do ustawiania jednostki miary (m, W)
Measure [BAR, PSI] dla czujnika cisnienia.

(Jednostka miary czujnika Whptywa on na wartos¢ wyswietlang na korpusie pompy za
ciénienia) posrednictwem diod LED (patrz punkty 6.3.4).

Wartos¢ domysina: bar.

P42 | Full Scale value for bar/psi Ten parametr ustawia wartos¢ petnej skali czujnika cisnienia
pressure 1 4:20mA podtaczonego do analogowych wejs¢ 17 i 18 na 4+20 mA.
[0.0+25.0BAR] / Warto$¢ domysina: w zaleznosci od typu stosowanej pompy.
[0.0+363PSI] (Petna skala
czujnika ciénienia)

P44 | Zero Pressure Auto- bar/psi Ten parametr umozliwia uzytkownikowi przeprowadzenie
Calibration (Automatyczna poczatkowej autokalibracji czujnika cisnienia.
kalibracja ci$nienia Jej celem jest kompensacja przesuniecia sygnatu czujnika przy
zerowego) cisnieniu zerowym spowodowanego tolerancja samego czujnika.

Procedura:

1. Nalezy wejs¢ do P44, kiedy uktad hydrauliczny wykazuje
zerowe cisnienie (bez wody w obwodach) lub kiedy czujnik
cisnienia jest wymontowany z obwodu: wyswietlana jest
rzeczywista, zerowa warto$¢ cisnienia.

2. Uruchom autokalibracje, naciskajac przycisk
(patrz punkt 6.2).

3. Pod koniec autokalibracji wyswietlane jest cisnienie 0 (lub
powiadomienie ,---" (---), jesli sygnat czujnika jest poza
dozwolong tolerancja).

P45 | Pressure Minimum bar/psi Ustawianie wartosci progowej ci$nienia minimalnego.
Threshold [0+42] (Prog Jedli cisnienie w uktadzie spadnie ponizej tego progu na okres
cisnienia minimalnego) podany jako wartos¢ parametru P46, wygenerowany zostanie

btad niskiego cisnienia E14.

Domyslnie: 0 bar.

P46 | Pressure Minimum s Konfiguracja zwtoki.

Ten parametr stuzy do okreslania czasu zwtoki od zatrzymania
pompy i spadku ci$nienia w ukfadzie ponizej wartosci P45 do
wygenerowania btedu niskiego cisnienia E14.

Domyslnie: 2's.

P47 | Pressure Minimum
Threshold - Automatic
Error Reset (Prdg cisnienia
minimalnego -
automatyczne resetowanie
btedu) [OFF, ON]

Witaczanie/wytaczanie automatycznych préb uruchomienia
pompy w przypadku btedu niskiego cisnienia.
Domyslnie: ON.

P48 | Lack Of Water Switch Input
[DIS, ALR, ERR] (Wejscie
przetacznika ,brak wody”
[WYLACZONY, ALARM,

BLAD])

Ten parametr aktywuje/dezaktywuje uwzglednianie wejscia

,brak wody” (patrz punkt 4.3.3, koncowki 13 i 14).

Definiuje on zachowanie pompy w przypadku gdy wejscie ,brak

wody” jest aktywne, a przefgcznik jest otwarty:

. m (DIS): pompa nie uwzglednia informacji z wejscia ,,brak
wody”

. m (ALr): pompa odczytuje wejscie ,brak wody” (aktywne)
i reaguje w momencie otwarcia przetacznika, wyswietlajac na
wyswietlaczu odpowiedni alarm AQ6, a takze utrzymujac
dziatajacy silnik.

. m (Err): Err — pompa odczytuje wejscie ,brak wody”
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(aktywne) i reaguje w momencie otwarcia przetgcznika,

zatrzymujac silnik i generujac odpowiedni btad E11. Stan

btedu zostaje anulowany w momencie ponownego

zamkniecia przefacznika i uruchomienia silnika.
Domyslnie: ERR.

6.5.5 Parametry interfejsu RS485

nr Parametr Jednostka Opis
miary
P50 | Communication protocol (Protokot Parametr ten stuzy do wyboru okreslonego
komunikacji) [MOD, BAC] protokotu na porcie komunikacyjnym:

. (MOD): Modbus RTU
o (BAC): BACnet MS/TP.

Domyslnie: MOD.

P51 | Communication protocol — Address Parametr ten ustawia wymagany adres pompy,
(Protokaot komunikacji — adres) gdy jest ona podtaczona do urzgdzenia
[1+247]/[0+127] zewnetrznego, w zaleznosci do protokotu

ustawionego w P50:
e MOD: dowolna wartosc¢ z zakresu 1+247.
o BAC: dowolna warto$¢ z zakresu 0+127.

P52 | Comm Protocol — BAUDRATE [4.8, 9.6, kbps Ten parametr stuzy do ustawiania pozadanej
14.4,19.2, 38.4, 56.0, 57.6 KBPS] (Protokat szybkosci transmisji dla portu komunikacyjnego.
komunikacji — szybkos¢ transmisji w Domyslnie: 9,6 kbps.
bodach)

P53 | BACnet Device ID Offset [0+999] Parametr ten ustawia setki, dziesigtki i jednostki
(Przesuniecie identyfikatora urzadzenia urzadzenia BACnet Device ID.

BACnet) Domyslnie: 002.
Domysiny identyfikator urzgdzenia: 84002.

P54 | Comm Protocol — Configuration (Protokot Parametr ten ustawia dtugosc ciggu bitow
komunikacji - konfiguracja) [m, m, danych, a takze parzystos¢ i dtugos¢ ciggu bitow

m, m] stopu.

6.5.6 Parametry konfiguracji uktadu z wieloma pompami
Wszystkie te parametry wptywajg na tryby sterowania MSE oraz MSY.

nr Parametr Jednostka | Opis
miary
P55 | Multipump — Address [1+3] Ten parametr stuzy do ustawiania adresu kazdej z pomp na
(Wiele pomp - adres) podstawie nastepujacych kryteriow:

e Kazda pompa wymaga indywidualnego adresu (1+3).
e Kazdy adres moze zostac¢ wykorzystany tylko raz.

Domyélnie: 1.
P56 | Multipump — Max Units [1+3] Ten parametr stuzy do ustawiania maksymalnej liczby
(Wiele pomp — maks. liczba dziatajacych jednoczesnie pomp.
jednostek) Domyslnie: 3.
P57 | Multipump - Switch Interval | h Nastawa interwatu wymuszonego przetgczania pompy gtéwne;.
[0+250] (Wiele pomp - Jezeli pompa o priorytecie 1 bedzie dziata¢ w trybie ciggtym
interwat przetaczania) przez ten okres, wymuszone zostanie przetaczenie z tej pompy

na kolejng. Z drugiej strony, jesli system zatrzyma sie catkowicie
z powodu osiggniecia nastawy, przy nastepnym uruchomieniu
priorytet 1 zostanie przydzielony tak, by mozna byto zapewnic
réwny podziat godzin pracy wszystkich pomp.

Domyslinie: 24 h.
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P58 | Multipump — Actual Value bar/psi Ten parametr wptywa na obliczanie wartosci parametru P02 w
Increase (Wiele pomp - celu usprawnienia sterowania wieloma pompami, zgodnie z
zwiekszenie wartosci opisem w punkcie 6.6.3.
rzeczywistej) [0.0+25.0 BAR] Domyslnie: 0,35 bar.

/10.0:363PsI]

P59 | Multipump — Actual Value bar/psi Ten parametr wptywa na obliczanie wartosci parametru P02 w
Decrease (Wiele pomp - celu usprawnienia sterowania wieloma pompami, zgodnie z
zmniejszenie wartosci opisem w punkcie 6.6.3.
rzeczywistej) [0.0+25.0 BAR] Domyslnie: 0,15 bar.

/[0.0:363PsI]

P60 | Multipump — Enable Speed rpmx10 Parametr ten ustawia predkos¢ obrotowa pompy, ktéra musi
(Wiele pomp - predkosc zostac osiggnieta, zanim uruchomiona zostanie kolejna pompa
wigczenia) [P27+P26] pomocnicza, kiedy cisnienie w ukfadzie spadnie ponizej roznicy

miedzy P02 i P59.

Wartos¢ domysina: w zaleznosci od typu stosowanej pompy.

P61 | Multipump Synchronous - rpmx10 Ten parametr stuzy do ustawiania limitu predkosci, ponizej ktérego
Speed Limit (Wiele pomp nastepuje zatrzymanie pierwszej pompy wspomagajacej.
synchronicznie - limit Wartos$¢ domysina: w zaleznosci od typu stosowanej pompy.
predkosci) [P27:P26]

P62 | Multipump Synchronous - rpmx10 Ten parametr stuzy do ustawiania limitu predkosci dla celéw
Window (Wiele pomp zatrzymania nastepnej pompy wspomagajace;.
synchronicznie - okno) DomyslInie: 150 rpmx10.

[0+100]

P63 | Multipump — Priority (Wiele Parametr ten podaje warto$¢ priorytetu pompy w uktadzie z
pomp - priorytet) wieloma pompami.

Ten parametr podaje nastepujace informacje:

R (Pr1) .. [ (Pr3) lub (B (Pro)

gdzie:

e Prl..PR3oznacza, ze pompa komunikuje sie z innymi
pompami, a jej priorytet podany jest na wyswietlaczu.

e Pr0oznacza, ze pompa nie wykrywa komunikacji z innymi
pompa i jest traktowana jako jedyna pompa podtaczona do
magistrali wielu pomp.

P64 | Multipump — Revision (Wiele Parametr ten pokazuje stosowang wartos¢ protokotu
pomp - wersja) rewizyjnego w ukfadzie z wieloma pompami.

6.5.7 Uruchomienie testujgce Parametry Konfiguracji

Przebieg prébny jest funkcjg, ktéra uruchamia pompy po ostatnim zatrzymaniu, aby nie dopuscié
do ich zablokowania.

nr

Parametr

Jednostka
miary

Opis

P65

Test Run - Time Start (Przebieg

prébny - czas rozpoczecia) [0+100]

Parametr ten podaje czas od ostatniego
zatrzymania, po ktérym uruchomiony zostanie
przebieg prébny.

Domyslnie: 100 h.

P66

Test Run - Speed (Przebieg probny -
predkos¢ obrotowa) [Min+Max]

rpmx10

Parametr ten ustawia predkos¢ obrotowa pompy w
trakcie przebiegu probnego.

Predkos¢ minimalna (Min) i maksymalna (Max)
zalezg od typu pompy.

DomyslInie: 200 rpmx10.

P67

Test Run — Time Duration (Przebieg
prébny - czas trwania) [0+180]

Parametr ten ustawia czas trwania przebiegu
probnego.
Domyslnie: 10 s.
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6.6 Referencje techniczne

6.6.1 Przyktad: Tryb sterowania ACT z wejsciem analogowym 0-10V

Wykres
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Rysunek 17: Schemat trybu sterowania ACT

Tabela 12: Opis

Szary obszar — Brak progu wykrywania napiecia wejsciowego
Obroty [rpm] — Rzeczywista predkosé obrotowa odpowiadajgca wartosci analogowego wejscia napiecia 0-10 V
yip (patrz punkt 4.3.3, Tabela 8, styki 7 i 8)
Maks — P26 (Max RPM set)
min — P27 (Min RPM set)
Punkt , - .
. — Przyktad aktualnych obrotéw w stosunku do wartosci napiecia Vset
ustawienia
Shy — Napiecie wejscia, przy ktorym silnik przechodzi w stan wyczekiwania
Vin [V] — Wartos¢ napiecia wejscia do sterowania pompg w trybie ACT
RAznymi progami zarzagdza pompa, od Brak wykrywania do Obroty Maks)

Wiecej informacji na temat trybu sterowania i parametréw regulacji ACT mozna znalez¢ w

punkcie 6.5.3.




pl - Ttumaczenie oryginalnych instrukcji

6.6.2 Przykfad: Ustawienia RPM

Wykres

H [bar]

ESM_M0028 A sc

Rysunek 18: Ustawienia RPM

Tabela 13: Opis

1

P01 (warto$¢ wymagana)

2

P37 (Histereza regulacji) jako % parametru P36 (okno regulacji)

3

P36 (Okno regulacji) jako % parametru P01 (warto$¢ wymagana)

P35 (minimalna predko$¢ obrotowa - czas trwania)

P27 (minimalna predko$¢ obrotowa)

— Rzeczywiste ciSnienie podnoszenia

— Rzeczywiste obroty

RA

— P32 (czas przyspieszania po rozruchu)

RB

— P32 (czas wyhamowywania po wyfaczeniu)

R1

— P28 (Ramp 1) - szybkie zwiekszanie predkosci obrotowe;j

R2

— P29 (Ramp 2) - szybkie zmniejszanie predkosci obrotowej

R3

— P30 (Ramp 3) - powolne zwiekszanie predkosci obrotowej

R4

— P31 (Ramp 4) - powolne zmniejszanie predkosci obrotowej

Wiecej informacji na temat regulacji czaséw przyspieszania/wyhamowywania mozna znalezé w

punkcie 6.5.3.

6.6.3 Przykfad: Wymagana wartos¢ skuteczna

Aktywacja pompy w systemach kaskadowych:

1. Pompa gtéwna osigga P60 (Predkos¢ wigczenia).

2. Aktualna wartos¢ spada do wartosci odciecia pierwszej pompy pomocniczej.
Pierwsza pompa pomocnicza wigcza sie automatycznie. (Warto$¢ odciecia = P01 (Wartosé

wymagana) - P59 (Zmniejszenie wartosci rzeczywistej))
3. Nowa wartos¢ wymagana, P02 (Wymagana warto$¢ skuteczna) wyliczana po uruchomieniu.
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Wyliczenie wymaganej wartosci skutecznej w systemach seryjnych kaskadowych (MSE):

K = liczba aktywnych pomp

Pr = priorytet pompy

P02 (Rzeczywista wartos¢ wymagana) = P01 (Warto$s¢ wymagana) + (K — 1) * P58 (Zwiekszenie
wartosci rzeczywistej) — (Pr — 1) * P59 (Zmniejszenie wartosci rzeczywistej)

Wyliczenie wymaganej wartosci skutecznej w systemach kaskadowych synchronicznych (MSY):

K = liczba aktywnych pomp (K = Pr)
P02 (Rzeczywista wartos¢ wymagana) = P01 (Warto$¢ wymagana) + (K — 1) * (P58 — P59)

Zachowanie P58 (Actual Value Increase, zwiekszenie wartosci rzeczywistej) oraz P59 (Actual Value Decrease,
zmniejszenie wartosci rzeczywistej):

o jesli P58 (Zwiekszenie wartosci rzeczywistej) = P59 (Zmniejszenie wartosci rzeczywistej) —
Cisnienie state bez wzgledu na ilo$¢ dziatajgcych pomp.

o jesli P58 (Zwiekszenie wartosci rzeczywistej) > P59 (Zmniejszenie wartosci rzeczywistej) —
Cisnienie rosnie po wigczeniu pompy pomocniczej.

o jesli P58 (Zwiekszenie wartosci rzeczywistej) < P59 (Zmniejszenie wartosci rzeczywistej) —
Cisnienie spada po wigczeniu pompy pomocnicze;.
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7 Konserwagji Ti

Srodki ostroznosci

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Przed podjeciem préby przystgpienia do eksploatacji pompy nalezy sprawdzié, czy jest ona
odtgczona od zasilania, jak rowniez, ze pompy i panelu sterowania nie mozna uruchomié
ponownie, nawet w sposob niezamierzony. Dotyczy to réwniez pomocniczego uktadu
sterowania pompy.

Przed podjeciem jakichkolwiek interwencji zwigzanych z pompg konieczne jest odtgczenie
zasilacza sieciowego oraz wszystkich pozostatych napige¢ wejsciowych na okres minimalny
podany w Tabeli 9 (kondensatory obwodu posredniego muszg zosta¢ roztadowane przez
wbudowane rezystory roztadowujgce).

El

Sterowanie funkcjami

Upewnij sie, ze wentylator i jego otwory sg wolne od kurzu.

Upewnij sie, ze temperatura otoczenia jest poprawna i zgodna z limitem urzadzenia.

Upewnij sie, ze wszelkie modyfikacje zostaty wykonane przez kwalifikowany personel.
Upewnij sie, ze urzadzenie jest odigczone od zasilania, zanim podejmiesz jakiekolwiek prace.
Zawsze stosuj instrukcje dot. pompy i silnika.

i parametrami

W przypadku zmian w uktadzie hydraulicznym:

1.
2.

Upewnij sie, ze funkcje i parametry sg poprawne
Wyreguluj funkcje i parametry, jesli to konieczne.
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8 Wykrywanie i usuwanie usterek [}

W przypadku alarmu lub btedu na wyswietlaczu znajdowac¢ sie bedzie kod identyfikacyjny, a
dioda LED ,STATUS” zapali sie (patrz rowniez punkt 6.3.2).
W przypadku wystgpienia kilku alarméw i/lub btedéw na wyswietlaczu podany zostanie gtéwny.

Alarmy i bfedy:

e s3 zapisywane z datg i godzing;
¢ mogg by¢ resetowane poprzez wytgczenie urzadzenia na co najmniej 1 minute.

Btedy powodujg wyzwalanie przekaznika statusu na nastepujacych wtykach skrzynki zaciskowe;:
e wersja jednofazowa: wtyki 4 i 5
e wersja tréjfazowa: wtyki 24 i 25

8.1 Kody alarmow

Tabela 14: Kody alarmow

Kod | Opis

Przyczyna

Rozwiazanie

A03 | Obnizenie wartosci
znamionowych

Temperatura zbyt
wysoka

Obniz temperature pomieszczenia.
Obniz temperature wody.
Obniz obcigzenie.

AO05 | Alarm pamieci danych

Pamiec danych

1. Zresetowac parametry domysine za pomoca parametru P68

uszkodzona 2. Poczeka¢ 10 s
3. Uruchomi¢ pompe ponownie
Jesli problem bedzie nadal wystepowac, nalezy skontaktowac
sie z firmg Xylem lub autoryzowanym dystrybutorem.
A06 | Alarm NISKICH Wykryto brak wody (if | Sprawdzi¢ poziom wody wewnatrz zbiornika.
poziomow P48 = ALR)

A15 | Awaria zapisu w
EEPROM

Pamiec danych
uszkodzona

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomic jg ponownie;
jesli problem bedzie nadal wystepowad, nalezy skontaktowac sie z
firma Xylem lub autoryzowanym dystrybutorem.

A20 | Alarm wewnetrzny

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomic jg
ponownie; jesli problem bedzie nadal wystepowac, nalezy
skontaktowac sie z firmg Xylem lub autoryzowanym
dystrybutorem.

A30 | Alarm pofaczer w
systemie Multi-pump

Awaria potaczenia w
ukfadzie z wieloma
pompami

o Sprawdzi¢ stan kabli potgczeniowych.
o Sprawdzi¢, czy nie wystepujg rozbieznosci adresow.

A31 | Utrata potgczenia w
ukfadzie z wieloma
pompami

Utrata potaczenia w
ukfadzie z wieloma
pompami

Sprawdzi¢ stan kabli potaczeniowych.

8.2 Kody btedow
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Tabela 15: Kody btedow

Kod | Opis

Przyczyna

Rozwigzanie

EO1 | Btad komunikacji
wewnetrznej

Utrata komunikacji
wewnetrznej

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomié jg
ponownie; jesli problem bedzie nadal wystepowac,
nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.

E02 | Btad przeciazenia
silnika

o Wysokie natezenie silnika

¢ Natezenie pradu
pobieranego przez silnik
jest zbyt wysokie.

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomié ja
ponownie; jesli problem bedzie nadal wystepowac,
nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.
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Kod | Opis Przyczyna Rozwigzanie
E03 | Btad nadmiaru ¢ Nadmierne napiecie DC-bus | Sprawdzi¢:
napiecia w DC- e Warunki zewnetrzne e konfiguracje systemu;
bus powodujg, ze pompa jest e potozenie oraz integralno$¢ zawordw
zasilana przez generator. jednokierunkowych.
E04 | Wirnik e Silnik zablokowany e Sprawdzi¢, czy zadne ciata obce nie utrudniajg
zablokowany o Utrata synchronizacji obrotéw pompy.
wirnika lub wirnik e Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomic
zablokowany przez ciata j3 ponownie.
obce. Jesli problem bedzie nadal wystepowad, nalezy
skontaktowac sie z firma Xylem lub autoryzowanym
dystrybutorem.
EO5 | Btad pamieci Pamiec¢ danych EEPROM Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomic ja
danych EEPROM | uszkodzona ponownie; jesli problem bedzie nadal wystepowac,
nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.
E06 | Btad napiecia Napiecie zasilania poza Sprawdzic:
sieci zakresem nominalnego e napiecie;
¢ potaczenie instalacji elektryczne;.
EO7 | Btad uzwojenia Wyltgczenie bezpiecznika e Sprawdz, czy w poblizu Sruby i wirnika nie wystepuja
silnika temperatury silnika zanieczyszczenia. W razie potrzeby usur je.
e Sprawdz warunki instalacji oraz temperature wody i
powietrza.
o Poczekaj, az silnik ostygnie.
o Jedli btad bedzie nadal wystepowac, zatrzymac pompe
na 5 minut, a nastepnie uruchomic jg ponownie.
Jesli problem bedzie nadal wystepowad, nalezy
skontaktowac sie z firma Xylem lub autoryzowanym
dystrybutorem.
E08 | Btad przegrzania Whytaczenie bezpiecznika Sprawdzi¢ warunki instalacji oraz temperature wody i
modutu zasilania | przetwornika czestotliwosci powietrza.
E09 | Rodzajowy btad Btad sprzetowy Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomic ja
sprzetowy ponownie; jesli problem bedzie nadal wystepowad,
nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.
E11 | Btad NISKICH Wykryto brak wody (if P48 = Sprawdzi¢ poziom wody wewnatrz zbiornika.
poziomow ERR)
E12 | Btad czujnika Brak czujnika cisnienia Sprawdzi¢ stan kabli potgczeniowych czujnika.
cisnienia (nieobecny w trybie ACT)
E14 | Btad niskiego Cisnienie ponizej progu Sprawdzi¢ ustawienia parametréw P45 i P46
cisnienia minimum (nie wystepuje w
trybie ACT)
E15 | Btad utraty fazy Brakuje jednej z trzech faz Sprawdzi¢ potaczenie z siecig zasilajaca.
zasilania (tylko wersje
tréjfazowe)
E30 | Btad protokotu Protokdt multi-pump Ujednolici¢ wersje oprogramowania sprzetowego we

Multi-pump

niekompatybilny

wszystkich urzadzeniach.

Patrz rowniez punkty 6.3.2 i 6.4.3.
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9 Dane techniczne 'I' “

Tabela 16: Specyfikacje elektryczne, sSrodowiskowe i instalacyjne

Model napedu e-SM

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 322

Wejscie

Czestotliwos$¢ wejscia [Hz) 50/60 +2

Zasilanie gtéwne LN L1L213

'[\\'Zm'”a'"e napigcle wejscla 208-240 +10% 208-240 / 380-460 £10% 3?2;;/60
Xz 0

Maksymalne natezenie
pradu (przemiennego)
pobieranego w trakcie pracy
ciggtej (S1) [A]

Patrz tabliczka znamionowa

Klasa wydajnosci PDS IES2
Wyjscie
Predkos.c min. + maks. 800-3600
[obr./min]
Prad uptywu [mA] <35
I/0 dodatkowe + zasilanie
| maks. < 4
15VDC [mA] maks. <40
Przekaznik sygnatu btedu 1x NO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A] 1x NO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A]
Przekaznik stanu silnika - 1x NO Vmax < 250 [VAC] , Imax < 2 [A]
Patrz rozdziat , Deklaracje”.
EMC (Kompatybilnos¢ Instalacja musi by¢ przeprowadzana zgodnie z wytycznymi dotyczgcymi dobrych
elektromagnetyczna) praktyk w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej (np. nalezy unikac srub
oczkowych po stronie nadajnikow).
Natezenie dZwieku LpA <62 @3000
[dB(A)] przy [obr./min] <66 @3600
Klasa izolacji 155F

IP 55, Typ obudowy 1

Klasa ochrony Chroni¢ przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i opadami deszczu

Wilgotno$¢ wzgledna

0/_QE0o,
(sktadowania i dziatania) 5%-95% UR

Temperatura sktadowania -25-65 / -13-149

[*C1/[°F]

Temperatura eksploatacji

o 1o -20-50/-4-122

["C(°F

Zanieczyszczenie powietrza Stopien zanieczyszczenia 2

Wysoko$¢ montazu n.p.m. <1000/ 3280

[m]/ [ft] Na wiekszych wysoko$¢ moze nastgpi¢ utrata wartosci znamionowych
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9.1 Wymiary i Masy
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Tabela 17: Wymiary | Masy

Model Masa netto [(:Igllmk + naped) B1 B4 B5 D3 E1 E2
w0 | 11| Sos | 31 | 5 !
107 307
ESMO90R...LNEE 74 8,9 13 14,4 16 376 - 79 - -
ESM9ORSS...LNEE 73 | 88 | 128 | 142 | 158 | 343 - 79 - -
ESMO0R...B14-SVE 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 79 - -
ESMO90R...B5 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 100 - -
ESM80...HMHA 80..HMHAUS | 80..HMHAEU 7,5 9 13 14,5 16 263 90 79 100 125
ESM80...HMHB 80...HMHB US | 80..HMHB EU 7,6 9,2 13,2 | 146 | 16,1 268 90 80 M0 100 125
ESM80...HMVB 80...HMVB US | 80..HMVBEU 74 8,9 13 14,4 16 268 - 80 - -
ESM80...HMHC 80..HMHCUS | 80..HMHCEU 79 9,4 13,4 | 148 | 16,4 | 272 90 91 100 125
ESM80...HMVC 80..HMVCUS | 80..HMVCEU 7,6 9,1 13,2 | 146 | 16,2 | 272 - 91 - -
ESM80...BG 73 88 129 | 143 | 159 | 282 - 108 - -
ESM90R...56J 75 91 13 14,5 | 16,1 307 89 83 NPT 76 124
ESM90R...56C 7,2 88 12,6 | 143 | 158 | 294 - 83 2 - -

..=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- = nie znaleziono stopy silnika
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10Deklaracje

10.1 Deklaracja zgodnosci WE (przektad)

Firma Xylem Service ltalia S.r.l., z siedzibg w Via Vittorio Lombardi 14 - 36075 Montecchio
Maggiore VI - Italy, niniejszym o$wiadcza, ze produkt:

Pompa elektryczna z elektrycznym napedem bezstopniowym, przekaznikiem cisnienia oraz 2-
metrowym przewodem przekaznika (patrz etykieta samoprzylepna na pierwszej stronie)

spetnia odpowiednie wymogi nastepujacych dyrektyw europejskich:

o Dyrektywa w sprawie maszyn 2006/42/WE (ZALACZNIK Il - osoba fizyczna Ib prawna
uprawniona do tworzenia dokumentacji technicznej: Xylem Service Italia S.r.l.)

o Dyrektywa w sprawie ekoprojektu 2009/125/WE, Rozporzadzenie (UE) nr 547/2012 (Pompa
wodna), jesli ma oznaczenie MEI,

oraz nastepujgcych norm technicznych

e EN 809:1998+A1:2009, EN 60335-1:2012+A11: 2014, EN 60335-2-
41:2003+A1:2004+A2:2010, EN 62233:2008
e EN 50598-1:2014, EN 50598-2:2014+A1:2016

Montecchio Maggiore, 22/02/2017

Amedeo Valente /M
(Dyrektor ds. inzynierii oraz badan i rozwoju) /4

kor.02

10.2 Deklaracja zgodnosci UE (No EMCD19)

1. Model urzgdzenia/produktu:
patrz etykieta samoprzylepna na pierwszej stronie
2. Nazwa i adres producenta:
Xylem Service ltalia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italy
3. Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytgczng odpowiedzialnosé producenta.
4. Przedmiot deklaraciji:
Pompa elektryczna z elektrycznym napedem bezstopniowym, przekaznikiem cisnienia oraz 2-
metrowym przewodem przekaznika (patrz etykieta samoprzylepna na pierwszej stronie)
5. Przedmiot deklaracji opisany powyzej jest zgodny z odpowiednimi przepisami
harmonizacyjnymi UE:
Dyrektywa 2014/30/UE z 26 lutego 2014 r. (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna)
6. Odniesienia do odpowiednich zastosowanych norm sharmonizowanych oraz odniesienia do
innych danych technicznych, wzgledem ktérych deklarowana jest zgodnosc:
EN 60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (Kategoria C2),
EN 55014-1:2006+A1:2009+A2:2011, EN 55014-2:1997+A1:2001+
A2:2008, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011
7. Jednostka notyfikowana: -
8. Informacje dodatkowe: -

Podpisano w imieniu: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore, 22/02/2017

Amedeo Valente /W
(dyrektor ds. inzynierii, badan i rozwoju) /4

kor.01

Lowara jest znakiem towarowym firmy Xylem Inc. lub jednej z jej spotek zaleznych.
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